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Rozpraszanie energii uderzen jest istotnym problemem w wielu dziedzinach wspoéfczesnej
inzynierii. Do efektywnej absorpcji uderzen coraz czesciej stosowane sg uktady semi-
aktywne, takie jak ttumiki cieczowe wykorzystujgce sterowalne zawory do kontrolowania
przeptywu i zmiennosci generowanych sit. W referacie przedstawione zostang opracowane
przez autora adaptacyjno-predykcyjne algorytmy sterowania semi-aktywnych ttumikéw
pneumatycznych poddanych uderzeniom obiektéw o nieznanych parametrach.

Rozwigzywane zagadnienie ma na celu wyznaczenie sterowania, ktére zapewnia dyssypacje
energii nieznanego uderzenia przy minimalnej wartosci opdznienia uderzajgcego obiektu
oraz kompensacje réznorodnych zaktdcen procesu. Problem sformutowany jest jako zadanie
minimalizacji funkcjonatu definiujgcego catkowity btad $ledzenia aktualnie optymalnej sciezki
uktadu. Przedstawione iteracyjne rozwigzanie, stanowigce adaptacyjno-predykcyjny
algorytm sterowania, oparte jest na identyfikacji zmian parametréw ukfadu i zaktécen w
czasie procesu oraz wielokrotnym wyznaczaniu sterowania optymalnego z przesuwanym
horyzontem czasowym. Procedury znajdowania sterowania na kolejnych krokach
wykorzystujag metody rachunku wariacyjnego, metody dyskretyzacyjne, parametryzacje
funkcji sterujacej lub odpowiedzi uktadu.

Jak pokazujg przedstawione w referacie wyniki numeryczne, opracowane adaptacyjno-
predykcyjne algorytmy sterowania zapewniajg efektywne dziatanie semi-aktywnych
ttumikéw pneumatycznych przy réinych warunkach pracy. Zaproponowane podejscie
optymalizacyjne umozliwia uzyskanie wymaganej odpowiedzi dynamicznej oraz adaptacje do
nieznanych warunkéw uderzenia i zaktécen procesu.
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