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Na przestrzeni ostatnich dziesiecioleci obserwowany jest gwattowny wzrost skali konstrukcji
inzynierskich, co jest naturalng konsekwencjg globalnej urbanizacji i rosngcych potrzeb
cztowieka. Wielkoskalowe konstrukcje i urzadzenia ztozone cechuje wysoka wrazliwos¢ na
zaburzenia zewnetrzne, przez co wymagajg one szczegdlnej uwagi w zakresie projektowania
niezawodnych systemoéw sterowania. W prezentacji przedstawie opracowane przeze mnie
metody sterowania rozproszonego i adaptacyjnego przeznaczone do efektywnego ttumienia
drgan mechanicznych. Metody dedykowane sg konstrukcjom aktywnym oraz pétaktywnym.
Podkredlona zostanie rola metod sterowania rozproszonego w zastosowaniach do
konstrukcji wielkoskalowych oraz modutowych. Prezentowany materiat obejmie nowatorskie
podejscie do rozwigzywania probleméw stabilizacji i sterowania optymalnego z
zastosowaniem obliczen rownolegtych. Kazda z omawianych metod zostanie zweryfikowana
przy pomocy realistycznych symulacji komputerowych. W szczegdlnosci uwaga poswiecona
bedzie redukcji drgann w elementach konstrukcyjnych wyposazonych w pétaktywne materiaty
inteligentne.
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